lInnovativer Versuchswickler
Prozessbeherrschung durch sensitive Robotik

ANFORDERUNGEN

Nach der Konstruktion der innovativen karos-
serieseitigen Endlosadichtung zeigte sich, dass
dasvorhandene Wickelvertahren,wieesbeider
TUrdichtung eingesetzt wird, TUr das neue Pro-
dukt ungeeignet ist. Die Wicklung der Karos-
seriedichtung stellt autgrund des Profilquer-
schnitts einen hochkomplexen Prozess aar.

Motivation

KONZEPTION

Konfiguration des
Roboter-systems

Aus einem sensitiven Robotersystem und ei-
nem neuartigen Endetfektor wird ein Ver-
suchswickler konzipiert. Im Vergleich zu her-
kommlichenWickelanlagenermoglichtdieser
ein sensitives Arbeiten mit mehreren Frei-
heitsgraden.

Schwerpunkte der Forschung sina:

e Die Prozessentwicklung TUr eine effiziente
Wicklung

e Eininnovativer Einsatz der Handhabungs-
technik

e Der Entwurft des Endeffektors zur Wick-

lung der Endlosdichtung

Basierend aut anwendungsnahen Erprobun-
gen mit einem Versuchswickler sollen opti-
mMale Parameter TUr einen Serienwickler er-
mittelt werden, der im Anschluss von einem
Sondermaschinenbauer aufgebaut wird.
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